Obecna deformacéni metoda (ODM)

Postup vypoc¢tu

1

2.

Uprava modelu, ogislovani uzlt, uréeni minimalniho stupné pretvarné neurgitosti ny,

Vypsani nezndmych parametri deformaci do globalniho vektoru deformaci a sestaveni
globalniho vektoru uzlovych zatizeni (tj. sily a momenty ve smérech av mistech
neznamych parametri deformaci). Pocet fadkia obou vektora je shodny sn,

{r} a {s}

Rozdéleni konstrukce na jednotlivé pruty ( [%| [F20 o¥%| 0%0), vypocet lokénich
matic tuhosti a lokalnich vektort primérnich koncovych sil jednotlivych pruti v lokénich
soutadnicich (ozn. *)

it a {RL)

U prutd, které nemaji lokalni souradnice shodné s globanimi soufadnicemi vypocet
loka&lnich matic tuhogti a lokélnich vektora priméarnich koncovych sil v globalnich
souradnicich (pruty, které maji lokalni souradnice shodné s globalni souradnicemi, maji
shodné také matice a vektory v lokalnich i globalnich sourradnicich)

Kb a {R,}

Sestaveni globalni matice tuhosti a globalniho vektoru primarnich koncovych sil celé
konstrukce (v glob. souradnicich). Pocet loupci matice a pocty radka matice a vektoru
jsou shodnésn,

] a {R}

Sestaveni zatéZovaciho vektoru, nasledné sestaveni soustavy rovnic a vypocet neznamych
parametri deformaci ze soustavy

{F} ={s}-{R}
[K]H{r} ={F}
Sestaveni lokalnich vektora deformaci prutt v globalnich souradnicich au pruta, které

nemaji lokalni souradnice shodné s globanimi souradnicemi vypocet lokalnich vektori
deformaci prutu v lokalnich souradnicich

{ri]k} :{rifk} apopr. {ri’k}b {rifk}

Vypocet lokal nich vektoria sekundérnich koncovych sil alokélnich vektora vyslednych
koncovych sil jednotlivych prutt

(R} =& ppfrid
(Rl ={Ri} +{R.}

Vykresleni prab&ha vnittnich sil



