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Technicke udaje posuzovaneho zarizeni

- snimaci ¢ast

Mobilni mapovaci laserovy systém LYNX M1

Uhel zabéru skeneru

360°

Trida nebezpecnosti laseru

IEC/CDRH tfida 1

Frekvence skenovani

500 kHz, programovatelné

Rychlost méreni laseru

200 Hz, programovatelné

Pfesnost méreni délek

+/-8 mm, 1 sigma

Pocet zaznamenanych odraz( z
jednoho paprsku

az4

Maximalni dosah

200 m, pti 20% reflektivité
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Technicke udaje posuzovaneho zarizeni
- navigacni cast

Bez pfijmu signalu GNSS
S pfijmem signdlu GNSS*
POS LV 520 60 s*

PP IARTK DGPS IARTK

X,Y (m) 0.035 0.300 0.300

Z (m) 0.050 0.500 0.100

Pricny a
podélny naklon
(°)

Stoceni (°) 0.015 0.020 0.020 0.015 0.020

* Vsechny hodnoty jsou uvadény jako stfedni kvadraticka chyba za predpokladu typické

dynamické inicializace na vozidle.

© 2010 Applanix Corp., All Rights Reserved
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Popis lokality

- rozestavény usek dalnice D11 u Hradce Kralové (s laskavym svolenim spole¢nosti EUROVIA CS, a.s.)
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Zpusob signalizace kontrolnich bodu

- bilé kruhové vysece o poloméru 15 cm (bily reflexni nastfik na asfaltovém povrchu)
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Prubéh méreni
- zaméreni mobilnim mapovacim systémem (GEOVAP)

Podminky béhem meéreni:

*Minimalni poc€et druzic GNSS 6
*Maximalni PDOP 1,67

Maximalni vzdalenost referen¢ni stanice 1 840 m

Zakladni vySkova presnost trajektorie
(SBET)
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Prubéh méreni

- realizace geodetického zakladu pro posouzeni pfesnosti mobilniho skenovani, urceni
souradnic vlicovacich a kontrolovanych bodu

(VUGTK)

LEICA TCA1800 « TCA2003 « TC2003

*Pro polohove urCeni vSech signalizovanych kontrolnich bodl byly
zamefeny osnovy smérl tvofenych body statni sité (S-JTSK) a
odpovidajicich delek z bodu 4001 a 4002 pfistrojem Leica TCA 2003.
VSechny s%nallzované kontrolni body byly zaméreny ze stanovisek
4001 a 4002 s kodem charakteristiky kvality 1.

*VSechny signalizované kontrolni body byly dale urCeny technologii
GNSS (Kfrovak 2013, model kvazigeoidu CR 2005). Méfeni bylo
provedeno 2x, nezavisle a s potfebnym ¢asovym odstupem.
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Posouzeni presnosti mobilniho skenovani
(VUGTK)

Vlastni vyhodnoceni pfesnosticfrovedeného mobilniho skenovani (jizdy pfi rychlosti 20 km/h) bylo
provedeno posouzenim soufadnicovych rozdill signalizovanych kontrolnich bodu a to:

1) Porovnanim k vysledkdm ziskanym z terestrického uréeni méfenim pomoci TCA 2003 a mrac¢na
bodu orientovaného na 50% vSech vlicovacich bodu (vzdy ob jeden).

2) Porovnanim k vysledkum ziskanym z terestrického ur¢eni méfenim pomoci TCA 2003 a mraéna
bodu orientovaného na 100% vsech vlicovacich bodu.

3) Porovnanim k vysledkim ziskanym technologii GNSS a mra¢na bodu orientovaného na 50%
vSech vlicovacich bodu (vzdy ob jeden).

4) Porovnanim k vysledkdm ziskanym technologii GNSS a mra¢na bod( orientovaného na 100%
vSech vlicovacich bodu.

Posouzeni presnosti bylo dale 8rovedeno pfi rozdéleni celého useku dalnice na dil€i 3 useky, a sice
useky se signalizaci bodu po 10 m, 20m a 50m.
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Posouzeni presnosti mobilniho skenovani
Shrnuti (VUGTK)

Pfesnost mobilniho skenovani ve vztahu k vysledkim terestrického uréeni Ize charakterizovat:

smérodatnou souradnicovou odchylkou ox,y = 10 mm a
smeérodatnou odchylkou ve vySkovém sméru oz = 12 mm.

Definice pfedmétu kontrolniho uréeni soufadnic kontrolnich bodti technologii mobilniho laserového skenovani Hodnota systematickéhofsmérodatnd odchylka uréeni
vlivu (ofset v mm) soufadnic (v mm)
Y X z oy ox

Usek déleny po 10 m celkové délky 100 m s 50% vyuZitim vlic. Bod(. Porovnani s terestr. uréenim -7 25

Usek déleny po 10 m celkové délky 100 m se 100% vyuzitim vlic. Bodd. Porovnani s terestr. uréenim -5 26

Usek déleny po 20 m celkové délky 200 m s 50% vyuZitim vlic. Bod(l. Porovnani s terestr. uréenim -7 25

Usek déleny po 20 m celkové délky 200 m se 100% vyuzitim vlic. Bodd. Porovnani s terestr. uréenim -5 26

Usek déleny po 50 m celkové délky 650 m s 50% vyuzitim vlic. Bodd. Porovnani s terestr. uréenim 25

Usek déleny po 50 m celkové délky 650 m se 100% vyuzitim vlic. Bodd. Porovnani s terestr. uréenim 26

Cely Usek celkové délky 950 m s 50% vyuzitim vlic. Bodl. Porovnani s terestr. uréenim 25

Cely usek celkové délky 950 m se 100% vyuzitim vlic. Bod(. Porovnani s terestr. uréenim 26

Porovnani vysledkd pfi vyuZiti 50% a 100% vlicovacich bodu.

Porovnani vysledkd pfi vyuZiti 100% vlicovacich bodd s technologii GNSS (VUGTK)

Porovnani vysledkd uréeni pfi vyuZiti 50% vlicovacich bodl s technologii GNSS (VUGTK)

Porovnani vysledkd pfi vyuZiti (50%) vlicovacich bodu s terestrickym uréenim

Porovnani vysledkd urceni soutradnic technologii GNSS s terestrickym urcenim

Tabulka s vysledky posouzeni pfesnosti
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Priklady pouziti metody mobilniho laseroveho skenovani

v geodeticke praxi
Tvorba, sprava a aktualizace digitalni technické mapy (GEOVAP)

(Téma: Pce - reambulace 2013 v ||

Ukazka kontroly aktualnosti DTM v prostfeni mapoveho serveru Marushka 3D
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Priklady pouziti metody mobilniho laserového skenovani

v geodeticke praxi
Tvorba mapovych podklad(i a pfesného DMT pro potfeby KoPU (GEOVAP)
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Priklady pouziti metody mobilniho laseroveho skenovani

v geodeticke praxi
Tvorba mapovych podkladu pro projektové prace (GEOVAP)

Mapovy podklad
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Dekuji za pozornost

Bohumil Kourfim

GEOVAP, spol. s r.o.
Cechovo nabiezi 1790,
530 03 Pardubice

WWW.geovap.cz
www.cesko3d.cz
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