HLAVNI
TECHNOLOGIE
NA STAVBE

R10 - GEORADAR (RODRADAR)

Lopata, ktera ,,vidi” pod zem

integrovany georadar v podkopové lopaté
detekce inZenyrskych siti (kabely, potrubi) béhem kopani
Al automaticky vyhodnocuje data - bez nutnosti
interpretace obsluhou

okamZita vizualizace v kabiné + upozornéni na kolizi
vyrazné snizeni rizika poskozeni siti a nakladd na opravy

A2 - AUTONOMNI RYPADLO

Vykopové prace s minimalnim zasahem obsluhy

prace podle 3D modelu (Trimble Earthworks)
automatické Fizeni hloubky, sklonu a profilu vykopu
konzistentni vykon bez vlivu tnavy obsluhy

moznost vyzkousSeni nastaveni a spusténi autonomniho reZzimu

smér vyvoje stavebnictvi - vy33i produktivita a bezpe€nost

A3 - DALKOVE OVLADANE RYPADLO

+ GEOFENCING

automaticka kontrola vzdalenosti k vedeni, koleji a pfekazkam

3D virtualni ploty - vymezeni zakazanych zén
Al detekce osob (RailBrain)

C2 - AUTONOMNI VALEC (BLUELIGHT)

Automatické hutnéni bez zbyteénych piejezdi

autonomni / asistované fizeni pojezdl valce

nastaveni poctu pojezdl a prekryti pasa

Al kamery pro detekci osob a prekazek

rychla instalace systému (cca 4 hodiny)

rovnomeérné hutnéni = vyssi kvalita a menSi spotfeba paliva

R9 - KOBELCO ,,.BLADE RUNNER"

Rypadlo i dozer v jednom stroji

jeden nivela¢ni systém pro lopatu rypadla i dozerovou radlici
automaticka kontrola vysky a pfiéného sklonu

plynulé prepinadni mezi rezimy prace

fizeni: 3D-GNSS | 3D-UTS | 2D laser | 2D ultrazvuk

vysSi vyuziti stroje = méné techniky na stavbé

OFFSITE EXPO - CONNECTED CONSTRUCTION DAYS
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T3-T5 STAVEBNI MERICKE SYSTEMY

Mé&reni a mapovani podvodnich ploch (Batymetrie)
Skenovani telefonem, tabletem, dopravnim prostfedkem
Drony a vytycovaci roboti

MéFeni na Zeleznici

A4 - 3D TISK BETONU (CORAL)

Roboticka vyroba konstrukci

roboticka vyroba konstrukci

mobilni 3D tisk betonovych prvk (on-site / off-site)
vyroba bez klasického bednéni

digitalni Fizeni podle 3D modelu

optimalizace spotfeby materialu

moZnost realizace sloZitych tvar

T6 - PROPOJENA STAVBA (TRIMBLE)

Digitalni Fizeni stavby v redlném case

*  WorksManager - prenos dat mezi kancelaFi a stroji

*  WorksOS - sledovani produktivity a pribéhu praci

* Trimble Connect - sdileni modelt a spoluprace tyma
* okamZité porovnani plan vs. skutecnost

* Tizeni kubatur, presunl materialu a postupu praci

Pro vice informaci

o stavebnich strojich
a vystavovanych
technologiich
naskenujte QR kéd
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Cat309 CR
Al camera, VirtudlIni ploty
dalkové ovladani

m ROBOT pro 3D tisk betonu




GEOTRONICS

SITECH & Trimble. construsoft ge°tronrcs”

PODLE KATEGORII

DOZERY (D1-D4) FINISERY (F1-F2)

¢ 3D-GNSS - prace podle digitalniho modelu bez kolik » 3D-UTS - pokladka bez vodiciho lanka

* 3D-UTS - maximalni pfesnost (mm) pro findlni prace + automaticka kontrola:

* 2D laser - efektivni feSeni pro velké plochy - vysky hladici listy

* automatickeé Fizeni vySky a sklonu radlice - pficného sklonu

* moZnost presunu systému mezi stroji » automatické Fizeni Sifrky pokladky
- VyuZiti: zemni prace, plang€, nasypy, velké objemy * automatické fizeni sméru pojezdu

* 2D ultrazvuk - prace podle lanka nebo vrstvy
- vysSi kvalita povrchu a Gspora materialu

» AUTONOMNI STRO]J - nastaveni a spusténi

* MERENI A 3D MODEL - zamé&F - vytvorf - realizuj

*  DRONY - planovani mise a ukazka naletu

+ SKENOVANI TERENU - tablet / mobil / vozidlo (LiDar)

* MIXED REALITY - model pfimo v terénu

* PROPOJENA STAVBA - kancelaF - stroj v redlném &ase

...a mnohem vic - zeptejte se nas

RYPADLA (R1-R8, R11)

* 3D-GNSS/ 3D-UTS fizeni vykopovych praci
* automaticka kontrola hloubky a sklonu vykopu

KOLOVE NAKLADACE (L3, L5)

* rotacni hlavy (Engcon, Steelwrist, SMP) - vySsSi flexibilita + 3D-GNSS - kontrola vysky a sklonu lopaty
* bezpecnostni prvky (Al kamery, radary) « préce podle 3D modelu p¥imo v kabing&

OZNACENI STROJE POPIS

pokrocilé technologie:
- SODEX - skenovani terénu béhem prace

* mapovani prace:
- vykopat / dosypat / hotovo

Bobcat T25.60

Teleskopicky manipulator

- Mixed Reality - vizualizace modelu v terénu * Al bezpeénost (Blaxtair) - detekce osob Bomag BW213 Zemni valec
- méné kontrolniho méreni, vySSi presnost - méné prejezdd, vy$si produktivita Case CX20D 2PB Pasové minirypadio
Case WX140 Kolovy nakladac

m‘ - flexibilni FeSeni pro malé i velké stavby Seo2Iov ST\ WIS
Sany SSR130C Zemni valec
. sled?vém’:. . SITEWORKS MACHINE Sany STH1840 Teleskopicky manipulator
- pocet pojezdu Sany STH1840 Teleskopicky manipulator
- vy3ka terénu Sany SY6OU Pasové minirypadlo
- zmény hutnéniv % MéFeni a Fizeni stroje v jednom zaFizeni Schéffer 5470 Z Kolovy naklada¢
* automatické vedeni pojezdu +  GNSS rover - méFeni, kontrola i Fizeni stroje WEYCOR AR480T oo T

DALKOVE OVLADANE STROJE (RC1-RC2)

dalkové ovladany smykem Fizeny nakladac Bobcat T86

fizeni pomoci 3D-UTS (totalni stanice)

presnost az +6 mm

automaticka kontrola vysky, sklonu a polohy radlice
idealni pro finalni vrstvy komunikaci

- perfektni rovinnost bez prepracovani

kontrola prekryti past
autonomni rezim (C2)
- vysSi kvalita hutnéni a kontrola vysledku

dalkové ovladané rypadlo Liu Gong 9017

SMYKOVE NAKLADACE (S1-S5)

* razné konfigurace:
- 3D-GNSS (2 cm)
- 3D-UTS (5 mm)
- 2D laser / ultrazvuk
* nivelacni radlice a gradery
« presné planyrky bez nutnosti kolikd

* workflow:
- zamér - vytvor model - realizuj
s vypocty:
- kubatury
- plochy
- vzdalenosti
- sklony a spady
» prace bez nutnosti geodeta
- idealni pro mensi firmy a flexibilni nasazeni

Develon DX230LC-9
Hyundai HW150A CR
Liu Gong 856T

Merlo TF35 TT

Merlo TF50.8 T CS

Zoomlion ZE36GU

Pasové rypadlo
Kolové rypadlo

Kolovy nakladac

Teleskopicky manipulator

Teleskopicky manipulator

Pasové minirypadlo




