- VYSOKE UCENI YRy,
r TECHNICKE 131\
V BRNE

TECHNOLOGIE STAVEBNICH PRACI 2
ZADANI 04

NAVRVH, VOLBA A POSOUZENI ZVEDACIHO MECHANISMU
PRO ZB PREFA SKELET

Vaclav Venkrbec



ZADANI 04 — NAVRH ZVEDACIHO MECHANISMU

NAVAZNOST

e Soucast zadani ZB PREFA SKELET

e 3 casti zadani:
1) MONTAZ ZELEZOBETONOVEHO PREFABRIKOVANEHO SKELETU
(viz zadani 01 + 02)

2) VYKRES ZARIZENi STAVENISTE PRO ZB PREFA SKELET
(viz zadani 03)

3) NAVRH, VOLBA A POSOUZENI HLAVNIHO ZVEDACIHO
MECHANISMU
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PODKLADY PRO ZPRACOVANI

« Situace zarizeni staveniste (vyjit z minulého zadani)

« Vykresy prefa skeletu (znalost umisténi jednotlivych prvkd v objektu)
 Vypis prvku prefa skeletu

« Schéma skladky a jeji pozice v situaci (znalost umisténi prvkl na
skladce)

 Obstarat si zatezovaci diagram zvoleného mechanismu
(pro vezovy nebo automobilovy jerab)
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UKOLY

* 1) Vykreslete navrhova bremena do zatézovaciho diagramu zvedaciho
mechanismu

» Meritko diagramu volitelné
» Do diagramu autojerabu zakreslete rez objektu v meritku diagramu
 Vykres bude obsahovat legendu bremen

« 2) Provedte situacni ovéreni vhodnosti zvedaciho mechanismu

 Zakres provedte do situace zarizeni staveniste
« Meéritko situace 1:200 az 1:500, Citelné koty
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1, ZATEZOVACI DIAGRAM

Do zatézovaciho diagramu jerabu vykreslete tyto navrhova bremena:
A, nejtézsi bremeno
B, nejvzdalengjsi bremeno
C, ngjblizsi bremeno (vyznamné u j. se spodni otoci a automob.)
D, kritické bremeno (kriticka kombinace tihy a vzdalenosti)

Kritické bremeno D u automobilovych jerabl do diagramu nevynasime,

avsak riziko pretizeni na vzdalenosti vzdy overujeme na krivce dle
navrhovaného vysunuti vylozniku.
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Pro ovéreni si vyberte jednu z variant zvedaciho mechanismu:

VARIANTA A

VARIANTA B

VARIANTA C

- Vezovy jerab se spodni otoci
- Vezovy jerab s horni otoci

- Automobilovy jerab s teleskopickym ramenem
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VARIANTA A - Vézovy jerab VARIANTA B - Vézovy jerab
s horni otoci se spodni otoci
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VARIANTA C - Automobilovy jerab (teleskopické rameno)
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ZATEZOVACI DIAGRAM - VARIANTA+ B - PRO VEZOVE JERABY

Sikmy vyloznik pod thlem 27,5 °
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PRIKLAD OVERENi BREMEN V ZATEZOVACiIM DIAGRAMU (VEZOVY
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ZATEZOVACI DIAGRAM - VARIANTA C - PRO AUTOMOBILOVY
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PRIKLAD OVERENiI BREMEN V ZATEZOVACIM DIAGRAMU
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2. SITUACNi OVERENI VHODNOSTI ZVEDACIHO MECHANISMU
e Zakreslete navrhova bremena

do situace

(v objektu i na skladce)

« Zakotujte pldorysné
vzdalenosti (jerab-bremeno)
jak pro umisteni v objektu,
tak na skladce

 Vykreslete maximalni dosah

jerabu

7.50

48,20
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POZNAMKA

* V pripadég, ze technicky list neobsahuje zatézovaci diagram, ale pouze
tabulku bremen, je nutno si diagram samostatné vykreslit

Top-slewing cranes

Flat-Top
v/ EC-B | —_— E m 40
p rl kl a d . W/ mounl | ) [20.0]225]25.027.5]30.0]32.5]35.0 [37.5 ] 40.0| 42.5 | 45.0 | 47.5] 50.0| 52.5 | 55.0| 57.5] 60.0 | 65.0 | 70.0| 75.0
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T10EC-B6 | | | 836 | 6.0 1605|500|520|4.60|4.10|3.65|3:30 | 2.95 | 2.65 | 2.40 | 215 | 1.95 | 1.75 | 1555 | 1:35
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4| 1| 80 1600(6.00/6.00(5.90(5.20]4.60| 4.10|3.65|3.30 | 2,95 | 2565 | 2.40 | 2,15 | 1.95|1.75 | 1.55 | 1.35
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