232 10. Uvod de fedeni rovinnych prutowch konstrukei deformaéni metodou
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Tabulka 10.1. Polet neznidmych parametrd deformace

Neznamé parametry deformace

Pripad pfipojeni | Schéma pfipojeni Popis piipojeni :
fipad pripo) | pripo) | p1s pripo) potet e

1 —|'— + monolitcky styénik 3 u W, o
2 f + i kloubovy stytnik i 2 | i, W

3 ' I 1! lTl(ll'IO]‘llle}’ szlycmk k > L we
i podepfeny kyvaym prutem k

4 h % kloubovy sty&nik podepfeny i "
= kyvnym prutem |
5 _l’_( _i _ monaoliticky styCnik | i
l ' | podepieny pevnym kloubem | ¥
5 i Jm! | moneliticky styénik vetknuty 0 S
'} 7 ' Jﬂ; vetknuti 0 { -
i 8 | I E ¢ kloub | ] : | 4
! : osuvny klou ' -
[ A j nepasuyny | > 0 | -
i i l ) ] 2 ; i, @
9 ‘ A ——& * posuvny kloub |2— ] - - -

* U pfipadi podepieni 8, 9 prvni varianta uvaZuje ve vypottu oboustranng pruZné upnuty prut, druha
varianta uvaZuje jednostranng kloubove pfipojeny prut do podpory, u niZ se ¢ # O neuvaiuje jako
nexndmy paramelr deformace. '

P ® np=33+2k+p—pb_, (10.6)
L v némz znali: '
t - pocet monolitickych (tuhych) styénika,
k- poCet kloubovych siyZniki,

p - pocet jednoduchych posuvnych podepieni (kyvny prut, posuvny kloub),
viz pfipad 9 v tabulce 10.1,
P, - pocet vnéjfich vazeb umist®nych w styéniki a piepodtenych na
_ : Jjednondsobné vazby, viz pfipady 3 a7 5 v tabulce 10.1.
Prutova soustava na obr. 10.6a ma podle vztahu (10.6) t = 4, k = Lp=0,p =1
an,=3-4+2-1+0-1=13.
VySe popsany vypoltovy model rovinné prutové soustavy je zakladem pro obecnou
deformacni metodu, jeji’. detailni vyklad je uveden v kapitole 11.




