Prifezové charakteristiky

Tab. 3.1: Geometrické charakteristiky rovinnych obrazcu
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Kvadratické momenty rovinnych obrazct

Tab. 3.1: Geometrické charakteristiky rovinnych obrazcii (pokracovani)
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Prifezové charakteristiky

Tab. 3.1: Geometrické charakteristiky rovinnych obrazcii (pokracovini)
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