Obecna deformacni metoda (ODM)

Postup vypoctu

6.

9.

Uprava modelu, o¢islovani uzli, ur¢eni minimalniho stupné pretvarné neurcitosti n,

Vypsani neznamych parametri deformaci do globalniho vektoru deformaci a sestaveni
globalniho vektoru uzlovych zatizeni (tj. sily a momenty ve smeérech a v mistech
neznamych parametrii deformaci). Pocet fadkii obou vektorti je shodny s n,

\ \
iri a S|

Rozdéleni konstrukce na jednotlivé pruty (— o0 o—| 0—o0 ), vypocet lokalnich
matic tuhosti a lokdInich vektort priméarnich koncovych sil jednotlivych pruti v lokalnich
soufadnicich (ozn. *)

[Ki] & {Ris}

U prutu, které nemaji lokalni souradnice shodné s globalnimi soufadnicemi vypocet
lokalnich matic tuhosti a lokélnich vektorti primarnich koncovych sil v globalnich
soutadnicich (pruty, které maji lokdlni souradnice shodné s globalni souradnicemi, maji
shodné také matice a vektory v lokdlnich i globdlnich souradnicich)

(K] @ {Ris}

Sestaveni globalni matice tuhosti a globalniho vektoru primarnich koncovych sil celé
konstrukce (v glob. soutadnicich). Pocet sloupcti matice a pocty fadkt matice a vektoru

Jjsou shodné s np

K] a (R}

Sestaveni zatézovaciho vektoru, nasledné sestaveni soustavy rovnic a vypocet neznimych
parametru deformaci ze soustavy

Fi=1s1-(R)
KI-tr} = ()
Sestaveni lokalnich vektort deformaci pruti v globalnich soufadnicich a u pruti, které

nemaji lokdIni souradnice shodné s globalnimi souradnicemi vypocet lokalnich vektort
deformaci pruti v lokalnich soutadnicich

{ri}={ri} apopr. {r,}={r,}

Vypocet lokalnich vektorti sekundarnich koncovych sil a lokalnich vektoru vyslednych
koncovych sil jednotlivych prutt

Riu} =K ] {ris)
(Ris) ={Ru} +{Ris)

Vykresleni prubé&ht vnitinich sil



Tabulka 10.1. Pocet neznamych parametrti deformace

o ) o o Nezndmé parametry deformace
Piipad pfipojeni | Schéma pfipojeni | Popis pripojeni !
| pocet ! druh

1 —I—- + monoliticky sty¢nik i 3 . u. w, @

2 —+— kloubovy sty¢nik 1 2 u, w

3 I & |<” | m(inoljtlc:ky s;lycmk 5 | w.p
podepreny kyvnym prutem :

__i _i kloubovy styénik podepieny i y

= Kyvnym prutem

5 —-l 5 _{ _‘ monoliticky sty¢nik | | !
l ' podepieny pevnym kloubem | ’ »

6 . monoliticky sty¢nik vetknuty 0 -
7 77!-,-, vetknuti 0 -
. o : ! 4
8 —=R neposuvny kloub 5 0 - -
" . ’ 2 u, @
9 —R * posuvny kloub " |
AN AN 2 u

* U pripadt podepreni 8, 9 prvni varianta uvazuje ve vypo&tu oboustranng pruZné upnuty prut, druha
varianta uvazuje jednostrann€ kloubové piipojeny prut do podpory, u niZ se ¢ # 0 neuvaZuje jako
neznamy parametr deformace.

Dané nepruzné emis€ni podpor (Statika stavebnich konstrukci Il., str. 275)

Primérni stav od daného igmiséni vytvaiime tak, Ze vynulujeme vSechny neznar-*
slozky paramefr deformace volnych (nevazanych) &tiki a podporovym bain

s danym popushim pidélime odpovidajici dané slozkygmistni. Je to proto, Ze ne
pietvarné wité sousta¥ sledujeme pouze samostatny vliv danélenpstni. Pro
kazdy prutab (obr. 11.23), jehoz uzel a je podep vrEjSi vazbu s danym popuésim,
pak sestavimglobalni vektor danych slozek pgemisg&ni ve tvaru:
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{Tap} 0 Obr. 11.23. Popusténi
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Nasled mazeme wit tzv. vyvolany globalni primarni vektor: {Rap} = [Kapl{Fap}






