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V ramci doméciho ukolu pro zadanou konstrukci vypracujte prvni tfi kroky postupu vypo&tu pomoci obecné deformaéni metody:
1) model (dopliite zatizeni a neznamé deformace) + stuperfi pretvarné neurditosti
2)

vektor neznamych parametrd deformace {r} + vektor uzlovych zatizeni {S} .
3) Analyza prutt: matice tuhosti jednotlivych prut( [K;] + vektory primarnich koncovych sil R}
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