Priklad 4:
VyieSte deformac¢ni stav daného rdmu feSeného obecnou deformacni metodou.
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Postup teSeni:

1) PFecist si dvakrét pozorné zadani. Uvédomit si, co je naSim Ukolem a co je potiebné k dosazZeni vysledku.

V tomto piikladu je nasim UGkolem vypogcitat nezndmé parametry deformace, tedy vektor {r}. Pro jeho urceni je nutné znat
stupen pietvarné neurgitosti np, globalni matici tuhosti [K] a vektor pravé strany {F}. Pro sestaveni globalni matice tuhosti je
nutné znat lokalni matice tuhosti v globalnim soutradnicovém systému [Kl-,j]. Pro sestaveni vektoru {F} je nutné sestavit
globalni (celé konstrukce) vektory primarnich koncovych sil od zatizeni {R}, vektory primarnich koncovych sil od
nepruzného piemisténi podpor {R} a vektor uzlového zatizeni {S}. Pro sestaveni vektoru {R} je nutné znat lokalni
(jednotlivych prutd) vektory primamich koncovych sil v globalnim soutadném systému {R; j}, ty se ur¢i z lokélnich vektora
primarnich koncovych sil v lokalnim soufadném systému {EZ j}. Pro sestaveni vektoru {R} je nutné znat lokalni (jednotlivych
pruti) vektory primarnich koncovych sil v globalnim soutadném systému {R; ;}, ty se uréi dle vztahu {R; ;} = [K;;].{%;} .
kde [K;;] je lokalni matice tuhosti v globalnim souradnicovém systému a {7 ;} je lokalni vektor nepruznych deformaci
podpor. Vektor uzlového zatiZzeni {S} urc¢ime dle zatiZzeni a vektoru {r}.

2) Tvorba vypoétového modelu, uréeni stupné pietvarné neuréitosti.

Provedeme ocislovani uzld, zvolime sprdvny typ prutd a s prihlédnutim k zatizeni uréime minimalni stupen pretvarné
neurcitosti. Ureni SPN provadime s rozvahou, protoZe piipadné chyba vede ke zcela Spatnému teSeni zadaného piikladu!!!
Stupen pietvarné neurcitosti je np=2.
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3) Seifazeni nezndmych parametri deformace do vektoru, sestaveni vektoru uzlového zatizeni.
Sestavime vektor nezndmych parametrti deformace {r} a vektor uzlového zatizeni {S}. Vektor {S} ma stejny rozmér jako
vektor {r}, jeho slozky jsou sily (momenty) odpovidajici slozkdm vektoru {r}.
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4)  Vypocet vektors primarnich koncovych sil v lokalnim souradném systému {R;,} a pievod na {R; ;}

Sestavime tedy vektory reakci od daného zatizeni na jednotlivych prutech (podle tabulek). Pfevedeme vektor z lokélnich do
globalnich souradnic. Pro tvorbu priméarniho vektoru koncovych sil celé konstrukce {R} staci mit vycislené jen ty reakce v
{R ;} které odpovidaji ¢lentm vektoru {S}.

Prevod z lokéIniho soutadného systému do globalniho se provéadi nasledovné.
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Prut 1,2: y, , = 323.1301°, siny, , = —0.6 , cosy, , = 0.8
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Prut 2,3:: y, 5 = 0°, pruty s nulovym transformacnim thlem maji lokalni a globalni systém shodny.
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5) Vypodet vektori primarnich koncovych sil v globalnim souradném systému {Tzi,i} od nepruzného premisténi podpor
Sestavime vektor zadanych nepruznych premisténi {ﬁ-,j}. Vycislime potiebné ¢leny v lokalni matici tuhosti v globalnim

souradném systému [K; ;]. Vypocet {R; ;} dle vztahu {R; ;} = [k ;].{#;;}.
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6) Vypocet lokalnich matic tuhosti v globalnim souiadnicovém systému
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Pro sestaveni globalni matice tuhosti je nutné znat lokalni matice tuhosti v globalnim souradnicovém systému [KL-J-].
Neni nutné vycislovat celé matice, ale jen ¢leny odpovidajici prvkiam nezndmych parametrii deformace.
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7) Vytvoreni globalnich vektora primarnich koncovych sil {R},{R} a vektoru pravé strany {F}.
Vektor {R} ma stejny rozmér jako vektor {S} a vytvoiime jej z lokalnich vektoréi primarnich koncovych sil {Eij} .
Nyni muzeme sestavit vektor pravé strany {F} = {S} — {R} — {R}.
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8) Vytvoreni globalni matice tuhosti [K]
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9) Vyireseni soustavy rovnic [K].{r} = {F}
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