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Matice a Vektory Prutů
v Lokálních Souřadnicích



  

Matice a Vektory Prutů
Transformace do

Globálních Souřadnic



  

Sestavení Soustavy rovnic
a výpočet neznámých



  

Výpočet sekundárních
 a celkových reakcí
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