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5. Momenty setrvačnosti a deviační momenty rovinných obrazců

Tab. 5.1 Geometrické charakteristiky rovinných obrazců (pokračování) 

Tvar obrazce 

y, t
x' 

�í /;[) Cí: 
_t ��l-

,.. b ,,, b •I X

yt y,t t.v' 

I Li,�
-:(

-s:: x,
·-.. 1: o b X

I 

Obsah A, poloha těžiště t, momenty setrvačnosti I,
polární J, a deviační D 

A=:nab

I = !!_ ab3 
· I = !!_ ba3 

x, 4 , Yr 4 
:,r ( 2 2) I, =
4

ab a +b 

4 2 A=-bh· y =-h
3 , I 5 

I = � bh3 
• I = .!.._ hb3 

x, 175 , ), 15 
32 3 4 3 I = - bh ; I , = - bh

X 105 X 7 

2 2 3 A=-bh· X =-b·
3 , I 8 , 

v =-h, I s
J 8 hl 3 / = � bh3 
x, =m l; X ]05 

19 1 2 1 I =-hb· · I =-hb · -"r 480 ' '' ] 
S 

' 

I. =3._bh3 
X 7

3 1l
y
. =

IO
hb·

l 3 3 A= - bh; x, = - b; y - h
3 4 .,-

w 

I = _I!_ bh3 
· I = _}_ bh3 

· I.. = ..}J___ bh3 
x, 2100 ' ·' 21 ' ,\ 105 

I 3 l 1 I , I = - hb ; I = - !zb· ; I . = - hb·.l'r 80 · ' 5 _\' 30 
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