ZAKLADY STAVEBNI MECHANIKY
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Statika rovinnych soustav téles sloZenych z hmotnych bodu a tuhych desek,
staticka a kinematicka urCitost (rovnéz u prihradové konstrukce z druhé
prednasky). Obecna metoda feSeni rovinnych soustav téles rozkladem na dilci
télesa, reakce a vnitini sily. Trojkloubovy lomeny nosnik.
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Malométicky most s mezilehlou mostovkou, Brno
tf1 paralelni trojkloubové oblouky, rozpéti 33 m, 1928
https://drive.google.com/file/d/1Qe9k7Wcf bDaP3xhmOTDG3WePe2TbgqC/view?usp=sharing
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Trojkloubovy nosnik
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Tuhé desky - pruty

2D model
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Vnéjsi vazby — spojuji soustavu s podkladem

Vnitini vazby — spojuji jednotlivé prvky navzajem (klouby, kyvné pruty, tihla...)

Vnitrni vazba — jednoduchy kloub
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Vnéjsi vazby - kloubové ulozeni



Vypocet reakci sloZzenych soustav

Uvolnime vSechny vnitfni a vnéjsi vazby a ucinky vazeb nahradime prisluSnymi
silami (momenty).

SloZena soustava se tak rozpadne na jednotlivé Casti, u vnitrnich vazeb plati princip
akce a reakce (jsou v rovnovaze).
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Konstrukce je ve statické rovnovaze tehdy, kdyz je v rovnovaze kazda jeji ¢ast.

Statické podminky l1ze pouzit na jednotlivych Castech 1 na celé€ konstrukci.

Pocet nezavislych statickych podminek rovnovahy je 3+3=6.



Statika rovinnych soustav téles sloZenych z hmotnych boda a tuhych desek
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Tuha deska




Statika rovinnych soustav téles slozenych z hmotnych bodu a tuhych desek

SloZzena rovinna soustava je jako celek v rovnovaze, kdyz je v rovnovaze kazda jeji ¢ast.
Akce a reakce (zatizeni) kazdého hmotného bodu a kazde¢ tuhé desky (prutu) sloZzené soustavy musi
tvorit rovnovaznou soustavu sil.
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Soustava je staticky a kinematicky urcita (nehybné) kdyZ pocet stupiii volnosti soustavy je roven poctu
stupniil volnosti zruSenych vnéj§imi a vnitinimi vazbami:
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viJIikxovE pPRIfrabpy P2poDEPRERENEY TUHE DESI
V ROVINGE

Hepodavi~li se ndm podporovymi vezbami v podtu, kiery pri vhodném uspoid
stadi k pevnému podepreni tuhé deasky v woviné, zrusit viechny stupné volnosti v
setrovené desky, pak dochbdzi k pohybim
ti. Je tomu zejméne u tuhé desky v
a) tremi jednondsebnymi veazbaswl, nap¥. o7

suvaymi klouby (obr. 146), leiichi osy resp. paprsky reakel se protinaji v )
nom bodé;

b) jednou vazbou dvojndsobnou & jednondsobnow, nepP. pevoim kionbes o kyvaym pr
tem (owr. 147) resp. pevaym a posuvnym kloubem (obr. 148), jestlile osa kyvn
ho prutu resp, peprsek reckece posuvného kloubu prochézi pevnym kloubem,
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Tekové pripady podepieni mezyvime v{jiimkovimi a jsou ve stevebni praxi neiddouei
nebo¥ reskee vezed vychdzeji u nich bud nekonelnd veliké.s nebo se nedaji jedno~ |
znadné urdit, Pri enalytickém reSeni reskei vazed se vyjiimkovoest podep¥eni proje |
vi tim, Ze defterminant soustevy t¥i linedrmich rovnic - stetickych podminek rovn

véhy (64) nebo (65) pro.urdeni sloZek reaked vazeb Jje roven nule,
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Dalsi priklady
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