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Statika rovinných soustav těles složených z hmotných bodů a tuhých desek, 

statická a kinematická určitost (rovněž u příhradové konstrukce z druhé 
přednášky). Obecná metoda řešení rovinných soustav těles rozkladem na dílčí 

tělesa, reakce a vnitřní síly. Trojkloubový lomený nosník. 
 

Zdeněk Kala 
 
 
 
 



Maloměřický most s mezilehlou mostovkou, Brno 
tři paralelní trojkloubové oblouky, rozpětí 33 m, 1928 

https://drive.google.com/file/d/1Qe9k7Wcf_bDaP3xhmOTDG3WePe2TbqqC/view?usp=sharing 

https://drive.google.com/file/d/1Qe9k7Wcf_bDaP3xhmOTDG3WePe2TbqqC/view?usp=sharing


Tuhé desky ­ pruty 

Trojkloubový nosník

2D model

Vnější vazby – spojují soustavu s podkladem

Vnitřní vazby – spojují jednotlivé prvky navzájem (klouby, kyvné pruty, táhla...)

Vnitřní vazba – jednoduchý kloub

Vnější vazby ­ kloubové uložení



Výpočet reakcí složených soustav
Uvolníme všechny vnitřní a vnější vazby a účinky vazeb nahradíme příslušnými 
silami (momenty).

Složená soustava se tak rozpadne na jednotlivé části, u vnitřních vazeb platí princip 
akce a reakce (jsou v rovnováze).

Konstrukce je ve statické rovnováze tehdy, když je v rovnováze každá její část.

Statické podmínky lze použít na jednotlivých částech i na celé konstrukci.

Počet nezávislých statických podmínek rovnováhy je 3+3=6.
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Tolik neznámých sil (momentů) kolik 
stupňů volnosti odebírá vnitřní vazba
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Statika rovinných soustav těles složených z hmotných bodů a tuhých desek

Hmotný bod Tuhá deska
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Statika rovinných soustav těles složených z hmotných bodů a tuhých desek
Složená  rovinná soustava je jako celek v rovnováze, když je v rovnováze každá její část.
Akce a reakce (zatížení) každého hmotného bodu a každé tuhé desky (prutu) složené soustavy musí 
tvořit rovnovážnou soustavu sil.

Soustava je staticky a kinematicky určitá (nehybná) když počet stupňů volnosti soustavy je roven počtu 
stupňů volnosti zrušených vnějšími a vnitřními vazbami:

STATICKY URČITÁ:
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V 1 JIM K O V t 

V ROVINĚ 

PŘÍP.ADY P O D E P Ř E N Í T U Il t D E Sl 

liíepodař:í-li ae nám podpo:covým:l yezhami. v počtu, vhodném uspo:řác 
Btačí k pevnému podepření tuhé desky v rr.n:·t.;ua p zruš.:i:t ,;šecb1.1,y stupně ,,olnosti 1 
šet.řove..né desky, pak dochází k pohybúm. 
ti� Je tomu zejména u tuhé desky v 
a) tfemi jednonásobnými vazbami, např� třemi kyvnými (ob.r„ 14 5),resp„ třem. 

suvnými klouby (obr� 146)� jt�ji.chž, osy re,np„ paprsky reakcí se protínají v j 
nom bodě; 

b) jednou vazbou dvojnásol:Jnou a jednonásobnou.� ne.př„ pevným kloube111 a kyvným pr
tem (obr„ 147) resp. a púau kloubem (obx� 148),, jestliže osa kyvn
ho prutu resp. paprsek reakce posuvného kloubu prochází pevn,·ým kloubem�

.03 01 07. 03

k ... virluální' kloub 

Obr. 145 

Obr. 146 
o 14B

'i'akové případy podepi'en.i nazýváme výj:uukovým:1 a jsou Yfil stavební nežádoucí 
uebot reakce vazeb vycházejí u nich bud nekonečně veliké a .nebo se nedají jedno­
značně určit. P:H analytickém řešení realrní vazeb se <.r,ÝjimkoYoe·t podepření proje \ 
·,rí tím, že determinant soustavy tří lineárních rov.nic statických podmínek rovn I
váhy (64) nebo (65) pro-určení složek reakcí vazeb je roven nule„
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